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TUBI PER L'IRRIGAZIONE PEDALE DELUXE

• Console di controllo elettronica
• Micromotore con luce LED
• Pedale "DeLuxe”
• Asta di sospensione per sacchi da irrigazione
• Tubi per pompe peristaltiche
• Alimentatore

PACKAGING

• Velocità del motore da 400 a 40,000 Rpm
• Valore del torque da 6 a 72 Ncm
• 3 differenti flussi di irrigazione: 100 ml / min
• Rapporto di riduzione:
• 1:1 - 16:1 - 20:1 - 24:1 - 32:1 - 64:1 - 80:1
• Motore brushless
• Pompa di irrigazione esterna monouso

CARATTERISTICHE

Fisio Surgery Touch è un'unità per implantologia 
con schermo touch-screen progettata in modo 
semplice, sicuro ed affidabile.
La potenza del motore brushless, in associazione 
alla dualità del torque e della velocità, lo rendono tra 
le migliori unità presenti sul mercato.

DESCRIZIONE

VANTAGGI
• 5 programmi memorizzabili
• Compensa automaticamente la perdita di torque 

dovuta al contrangolo
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Fisio Surgery Touch

Carrying case

Surgical irrigation tubing - 10 pcs
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IRRIGATION TUBES DELUXE FOOT PEDAL

• Electronic control console
• Micromotor with LED light
• "DeLuxe" foot pedal
• Suspension pole for irrigation bags
• Tubes for peristaltic pumps
• Power supply

PACKAGING

• Speed of the motor from 400 to 40,000 Rpm
• Torque value from 6 to 72 Ncm
• 3 different irrigation flows:  100 ml / min
• Reduction ratios:
• 1:1 - 16:1 - 20:1 - 24:1 - 32:1 - 64:1 - 80:1
• Brushless motor
• External disposable irrigation pump

CHARACTERISTICS

Fisio Surgery Touch is a touch-screen 
implantology unit designed in a simple, safe and 
reliable manner.
The power of the brushless motor, in combination 
with the duality of torque and speed, make it among 
the best units on the market.

DESCRIPTION

ADVANTAGES
• 5 storable programs
• Automatically compensates for loss of torque 

due to the contra angle

00390097

00390094

00390096

Fisio Surgery Touch

Carrying case

Surgical irrigation tubing - 10 pcs

REV.1_06-2023


